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Dotyczy:Oferty pracy opublikowanej w portalu jobtime.pl na stanowisko Operator robotów i manipulatorów przemysłowych o numerze referencyjnym: OP/02/2026/8706


Szanowni Państwo,
Aplikuję na stanowisko Operatora robotów i manipulatorów przemysłowych, ponieważ chcę pracować bliżej procesu produkcyjnego, gdzie szybka reakcja na odchylenia i dbałość o sprawność urządzeń realnie wpływają na wyniki.
Dobrze odnajduję się w pracy wymagającej bieżącego nadzoru nad automatyką na linii, rzetelnej oceny stanu technicznego oraz bezpiecznego wykonywania przeglądów i pomiarów. Potrafię diagnozować drobne usterki mechaniczne i elektryczne oraz wprowadzać proste korekty parametrów, tak by stabilizować pracę stanowiska.
W tego typu roli kluczowe są: praca zgodnie z procedurami BHP i utrzymania ruchu, czytelne raportowanie usterek oraz sprawna współpraca z technologią przy korektach procesu — mam nawyk dokumentowania obserwacji i przekazywania ich w sposób, który ułatwia decyzje serwisowe. W podobnych zadaniach udało mi się skrócić czas reakcji na typowe zgłoszenia o ok. 20% dzięki uporządkowaniu list kontrolnych oraz ograniczyć liczbę powracających drobnych usterek o ok. 30% poprzez konsekwentne domykanie przyczyn, a nie tylko objawów.
Motywuje mnie praca przy zautomatyzowanych stanowiskach, gdzie liczy się ciągłość produkcji, jakość wyrobu i minimalizacja przestojów — dokładnie w tych obszarach mogę wnieść praktyczną wartość.
W pierwszych miesiącach uporządkuję kontrolę parametrów i szybkie przeglądy na zmianie, aby wcześniej wyłapywać odchylenia i ograniczać mikroprzestoje. Chętnie opowiem więcej podczas rozmowy i dziękuję za rozważenie mojej kandydatury.
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