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Dotyczy:Oferty pracy opublikowanej w portalu jobtime.pl na stanowisko Kontroler (sterowniczy) robotów przemysłowych o numerze referencyjnym: OP/02/2026/9133


Szanowni Państwo,
Aplikuję na stanowisko Kontrolera (sterowniczego) robotów przemysłowych, ponieważ chcę pracować bliżej utrzymania ruchu i bezpośrednio wpływać na ciągłość oraz bezpieczeństwo pracy linii produkcyjnych.
Łączę podejście diagnostyczne z praktyką uruchomień: sprawnie identyfikuję źródła usterek, planuję działania naprawcze i dbam o to, by roboty oraz manipulatory pracowały stabilnie w warunkach produkcyjnych. Dobrze poruszam się na styku mechaniki, elektryki i automatyki, także przy elementach pneumatycznych i hydraulicznych.
W typowych wymaganiach tej roli—praca zmianowa i szybka reakcja na przestoje, wykonywanie przeglądów i pomiarów oraz modyfikacje programów sterujących—działam metodycznie: dokumentuję interwencje, weryfikuję przyczyny źródłowe i wdrażam korekty w sterowaniu. W podobnych zadaniach usprawnienia w procedurach przeglądowych skracały czas przywrócenia stanowiska o ok. 20%, a doprecyzowanie ustawień i sekwencji ruchu ograniczało liczbę powtarzalnych zgłoszeń o ok. 30%.
Interesuje mnie praca, w której uruchomienia nowych stanowisk oraz integracja robotów z osprzętem peryferyjnym i automatyką zakładową przekładają się bezpośrednio na jakość wyrobów i bezpieczeństwo ludzi w otoczeniu maszyn.
W pierwszych miesiącach uporządkuję standard diagnozy i przeglądów pod kątem najczęstszych awarii oraz przygotuję czytelny zestaw kontroli po uruchomieniach, aby ograniczyć powroty usterek. Chętnie opowiem więcej na rozmowie i dziękuję za poświęcony czas.

	Załączniki:

1. Życiorys
2. Dokumenty potwierdzające uprawnienia
	Z wyrazami szacunku




Źródło: https://v4.jobtime.pl/list-motywacyjny-wzor/kontroler-sterowniczy-robotow-przemyslowych
section_image1.png
Jo Skl




